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EWELLIX

Hochleistungsantriebe

Bestellschlissel

Aktuatoren mit Asynchronmotor

[L[E[m]c]-[a]-[2]1]o]5]-[o]1]0]0]

I

Asynchronmotor

Spindeldurchmesser

Spindelsteigung

Hub

Hintere Befestigung

-[TIr[AalF[a]-[p]1]2]9]L][B]A[2]S[N]B[A]2]
[ I [ I LT

T Schwenkzapfen

F Frontplatte

B Rickenplatte

N Keine Befestigung

Vordere Befestigung

M Male attachment
N Keine Befestigung
R Gelenkauge

Schubrohroptionen

N keine Verdrehsicherung mit Standarddichtung
S keine Verdrehsicherung mit Zusatzdichtung (Metallabstreifer)
A Verdrehsicherung

Endschalter

2 Endschalter und 1 Referenzschalter
2 Endschalter

1 Endschalter und 1 Referenzschalter
1 Endschalter

Nur Referenzschalter

Keine Sensoren

ZzIrzonm

Schmierung

1 Standardfett

2 lebensmittelvertragliches Fett
3 Hochdruckfett

4 Fett fur Kurzhubanwendungen

Schnittstelle und Ubersetzungsverhéltnis
Siehe Seite 172- Tabelle: Leistungsubersicht der Aktuatoren mit Asynchronmotoren

Motor selection

Siehe Seite 172 - Tabelle: Leistungsubersicht der Aktuatoren mit Asynchronmotoren

Smart motor

S Smart asynchronous motor
Feedback

N kein Feedback
EM-Bremse

B Standard-EM-Bremse

M Bremse mit Handliftung

N keine Bremse

Motor Einbaulage

Siehe Seiten 47 und 48
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LEMC

Zubehor

End / Referenz-Schalter

Sensortyp: magnetisch
Technologie: DC PNP m

Endschalter: NC (Ofner)

)1— L+ 4
o
3 L
o o LO-:

L1

Referenzschalter: NO (Schlie3er)

Versorgungsspannung (V DC): 24 V
Verbrauch (mA): < 10 (unter 24 V DC)
Max. Stromausgang (mA): 100
Anschluss: M8x1 Stecker
Kabellange PUR 0,3 m

Die Position der Referenz- und Endschalter kann einfach aud
der Lineareinheit durch Verschieben eingestellt werden.
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